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© Zeilendetektor-Kamera fur die Verwendung bei insbesondere zahnarztlichen 
Rontgendiagnostikgeraten. 



© Es wird eine Zeilendetektor-Kamera fur die Ver- 
wendung bei insbesondere zahnarztlichen Rontgen- 
diagnostikgeraten vorgestellt, die einen in einem Ge- 
hause (16) gehalterten rontgenstrahlenempfindlichen 
Detektor (35) enthalt, der eine Vielzahl von Detektor- 
elementen enthalt, die so angeordnet sind, daB sie 
eine oder mehrere Zeilen bilden, und deren Kontakte 



mit Ansteuerleitungen verbunden sind, welche zu 
einem Anschluflteil (20) gefuhrt sind, welches elektri- 
sche und mechanische Anschiuflmittel (21, 23; 22, 
24) fur den losbaren Anschlufl an einen entspre- 
chend ausgebildeten Halter (15) des Rontgendiagno- 
stikgerates (Fig. 1, Fig. 2) enthalten. 
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Bei Rontgendiagnostikgeraten ist es ublich, vor 
dem durchstrahlenden Korperteil (Zahn, Kiefer, 
Schadel, Mamma) eines Patienten eine dem Objekt 
angepaflte Kassette zur Aufnahme eines Rontgen- 
filmes anzuordnen. Will man beispielsweise vom 
Kiefer eine Panorama-(PAN-)Aufnahme erstellen, 
so ist eine andere Filmkassette mit einem anderen 
Filmformat erfordertich, als wenn beispielsweise 
vom Schadel eines Patienten eine Fernrontgen- 
(Ceph-)Aufnahme erstellt werden soil. 

In der zahnarztlichen Rontgentechnik ist es 
bekannt, mit ein und demselben Grundgerat alter- 
nativ PAN- und Ceph-Aufnahmen machen zu kon- 
nen. Fur Ceph-Aufnahmen wird an das Grundgerat 
ein Auslegerarm mit einem Schadelhalter und einer 
dem Objekt entsprechend angepaflten Filmkassette 
adaptiert. Wie bereits erwahnt, sind fur beide Auf- 
nahmearten unterschiedliche Filmkassetten und 
Fiimformate erforderlich (EP-0 229 308 und EP-0 
262 522). 

Bekanntgeworden sind auflerdem zahnarztliche 
Rongendiagnostikgerate, bei denen anstelle eines 
Rontgenfilms ein strahlungsempfindlicher Sensor, 
z.B. ein CCD-Sensor, mit davor angeordneter Szin- 
tiilationsschicht verwendet werden kann. Die bisher 
bekanntgewordenen Gerate dieser Art sind jedoch 
nur zur Ersteilung von PAN-Aufnahmen geeignet 
(EP-0 279 294). 

Mit der Erfindung wird eine Zeilendetektor-Ka- 
mera vorgestellt, die fur Aufnahmen unterschiedii- 
cher Korperteile einsetzbar ist, die im besonderen 
sowohl fur PAN- als auch fur Ceph-Aufnahmen 
verwendbar ist. Die Zeilendetektor-Kamera enthalt 
elektrische und mechanische Anschluflmittel fur 
den losbaren AnschluS an einen entsprechenden 
Halter eines PAN- und/oder Ceph-Gerates. Je 
nachdem, ob das Rontgendiagnostikgerat fur die 
eine Oder andere Oder fur beide Aufnahmearten 
vorgesehen ist, konnen mit nur einer Kamera die 
vorgenannten Aufnahmen erstellt werden. Im Falle 
einer PAN-Aufnahme kann die Kamera senkrecht 
am Halter, im Falle einer Ceph-Aufnahme kann sie 
senkrecht oder waagerecht am Halter befestigt 
werden. Im Gegensatz zu den bisher notwendigen, 
zwei unterschiedlich gestalteten Kassetten und 
Kassettenhaltern ist nurmehr eine einzige Kamera 
und jeweils baugleiche Halter vorzusehen. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen und Wei- 
terbildungen der Erfindung ergeben sich aus den 
Unteranspruchen und der nachstehenden Beschrei- 
bung eines Ausfuhrungsbeispieles. 

Es zeigen: 

Figur 1 eine Prinzipdarstellung eines zahnarztli- 
chen Rontgendiagnostikgerates zur Ersteilung 
von PAN-Aufnahmen, 

Figur 2 das Gerat nach Figur 1 , modifiziert zur 
Ersteilung von Ceph-Aufnahmen, 



Figur 3 die fur Ceph-Aufnahmen vorgesehene 
Vorrichtung in schaubildlicher Darstellung, 
Figur 4 die Vorrichtung nach Figur 3 in Frontan- 
sicht teilweise im Schnitt 
5 Figur 5 eine Ausfuhrungsform einer Zeilendetek- 
tor-Kamera mit zugehorigem Halter in schaubild- 
licher Explosionsdarstellung, 
Figur 6 die Zeilendetektor-Kamera im Quer- 
schnitt, entlang der Linie VI-VI in Figur 5, 
70 Figur 7 ein Blockschaltbild zur Ansteuerung der 
Verstellmotoren. 
Die Figur 1 zeigt in einer Prinzipdarstellung ein 
zahnarztliches Rontgendiagnostikgerat zur Erstei- 
lung von Panorama-Schichtaufnahmen, nachfol- 
75 gend kurz mit PAN-Aufnahmen bezeichnet. Das 
Gerat enthalt eine in der Hone verstellbare Trag- 
saule 1, an der eine Dreheinheit 2 gehaltert ist, die 
Trager einerseits einer Rontgenstrahlenquelle 3 
und andererseits diametral dazu einer Rontgenzei- 
20 lenkamera 4 ist. Mit 5 ist eine (erste) Kopfhalte- 
und Positioniereinrichtung bezeichnet, mit der in 
bekannter Weise der Patientenkopf in einer defi- 
nierten Position fixiert werden kann. Aufbau sowie 
Verstellmoglichkeiten der Dreheinheit und der 
25 Kopfhalte und Positioniereinrichtung sind bekannt 
und beispielsweise in der EP-0 229 308 beschrie- 
ben. 

Die Figur 2 zeigt das gleiche Grundgerat, be- 
stehend aus hohenverstellbarer Tragsaule 1, Dre- 

30 heinheit 2 und Rontgenstrahler 3, erganzt jedoch 
durch eine am Gerat adaptierbare Vorrichtung, mit 
der sich Schadelfernaufnahmen, nachfolgend kurz 
Ceph-Aufnahmen, erstellen lassen. Bevor die ge- 
nannte Vorrichtung naher erlautert wird, sei noch 

35 erwahnt, dafl die Tragsaule 1 mittels eines Antrie- 
bes D1 in der angegebenen Pfeilrichtung hohen- 
verstellbar ausgebildet ist dafl weiterhin in bekann- 
ter Weise die Dreheinheit 2 mitteis eines oder 
mehrerer Antriebe D2 gedreht und geschwenkt 

40 werden kann, urn eine PAN-Aufnahme machen zu 
konnen. Einzelheiten hierzu ergeben sich aus der 
bereits genannten EP-0 229 308. 

Die Figur 3 zeigt die vorgenannte Vorrichtung 
zur Ersteilung von Ceph-Aufnahmen in einer schau- 

45 bildlichen Darstellung. 

Am hohenverstellbaren Teil 1a der Tragsaule 1 
(Fig. 2) ist ein Auslegerarm 6 befestigt der eine 
(zweite) Kopfhalte- und Positoniereinrichtung 7 
tragt Der Auslegerarm 6 umfaflt ein Gehause 8, an 

so dem ein Schwert 9, welches die Kopf-halte- und 
Positioniereinrichtung tragt mit Hilfe von im Ge- 
hause 8 angeordneten Fuhrungsrollen 10 verstell- 
bar gelagert ist. Die Zeilenkamera 4 ist mittels 
eines Quertragers 11 mit einer Vorblende 12 ver- 

55 bunden, die dazu dient, den an sich schon in 
bekannter Weise von der der Rontgenstrahlenquel- 
le 3 benachbarten Sekundarblende begrenzten Fa- 
cherstrahl nochmals exakt auf die Schlitzbreite und 
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-lange der nachfolgend noch naher erlauterten Zei- 
lenkamera zu justieren. 

Im Gegensatz zum Ausfuhrungsbeispiel nach 
Figur 1 ist die Zeilenkamera bei der Ausftihrung 
nach Figur 2 nicht vertikal, sondern waagerecht 
angeordnet. Eine entsprechend ausgebildete Halte- 
rung ist in Figur 5 dargestellt. 

Wie aus Figur 4, die die Vorrichtung in Front- 
ansicht und teilweise im Schnitt zeigt, ersichtlich, 
befindet sich am Schwert 9, welches die Kopfhalte- 
und Positioniereinrichtung tragt, eine Gewindespin- 
dei 13, die mit einem allgemein mit D3 bezeichne- 
ten Getriebemotor zusammenwirkt. Der Getriebe- 
motor D3 ist entweder am Gehause 8 oder am 
Tragarm 6 befestigt. Wie spater noch naher erlau- 
tert, wird mit Hilfe der aufgezeigten Verstellanord- 
nung mit dem Antrieb D3 erreicht, daG, wenn die 
Rontgenstrahlenquelle 3 zusammen mit der Zeilen- 
kamera 4 in der Vertikalen bewegt wird, die Kopf- 
halte- und Positioniereinrichtung 7 wahrend der 
Ceph-Aufnahme effektiv keine Bewegung ausfuhrt, 
d.h. ortsfest im Raum gehalten wird. 

Die Figur 5 zeigt in einer schaubildlichen Ex- 
plosionsdarsteilung einerseits die Zeilenkamera 4 
und andererseits eine mit 15 bezeichnete Halte- 
rung, die im vorliegenden Anwendungsfalle fur die 
Ausfuhrung nach Figur 2 am Quertrager 11 befe- 
stigt ist. Im Falle der Version nach Figur 1 (fur 
PAN-Aufnahmen) ist eine gleich ausgebildete Hal- 
terung (ohne Quertrager 11) senkrecht an der Dre- 
heinheit 2 (Figur 1) befestigt. 

Die Zeilenkamera 4 enthalt ein langliches Ge- 
hause 16, welches im Ausfuhrungsbeispiel aus ei- 
nem Vierkantrohr besteht und in der vorderen, der 
Strahlenquelle 3 zugewandten Seitenflache 17 ei- 
nen Schlitz 18 aufweist. Der Schlitz 18 befindet 
sich im unteren Drittel der Seitenflache 17, wo- 
durch die Zeilenkamera in eine vergleichsweise 
tiefe Ausgangsposition (sh. gestrichelte Darstellung 
in Fig. 2) gefahren werden kann. 

Wie aus Figur 6 noch naher hervorgeht, befin- 
det sich hinter dem Schlitz 18 im Innern des Profii- 
rohres 16 ein strahlenempfindlicher Zeilendetektor, 
z.B. in Form eines CCD-Sensors. An der einen 
Stirnseite 19 befindet sich ein zapfenformiges An- 
schluGelement 20, welches mechanische und elek- 
trische AnschluGmittel fGr eine elektrische und me- 
chanische Verbindung mit dem Halter 15 aufweist. 
Die mechanischen AnschluGmittel enthalten eine 
Ringnut 21, die mit einer Kugelrastung 23 zusam- 
menwirkt. Die elektrischen AnschluGmittel bestehen 
aus einem Mehrstiftstecker 22, der mit einer Steck- 
buchse 24 im Halter 15 zusammenwirkt. Die Steck- 
stifte 22 sind mit dem bereits erwahnten Zeilende- 
tektor und einer weiteren, im Inneren der Zeilenka- 
mera 4 befindlichen Elektronik verbunden. Der Hal- 
ter 15 ist so aufgebaut. daG bei aufgesetztem Zei- 
lendetektor die Stirnseite 19 der Zeilenkamera 4 



einer stirnseitigen AnschluGflache 25 der Halterung 
15 gegenubersteht. 

Damit das Losen der Zeilenkamera 4 von der 
Halterung 15 erleichtert ist, insbesondere ein Ver- 

5 kanten und damit die Gefahr einer Beschadigung 
der hochempfindlichen elektrischen Kontakte ver- 
mieden wird, ist eine Auswurfeinrichtung 26 vorge- 
sehen. Diese besteht in der vorliegenden Ausfuh- 
rungsform aus einem Bugel, der in einem Schlitz 

w der Gehausewandung des Halters 15 nach auGen 
gefuhrt ist. Wird der Bugel bei aufgesetzter Zeilen- 
kamera betatigt, drucken anliegende Bugelteile ge- 
gen die Stirnflache 19 und uben so eine zentrische 
Kraft auf die Flache aus, wodurch die Verbindung 

75 leicht gelost werden kann. 

Mit 30 ist eine Zentriereinrichtung bezeichnet, 
die einen exzentrisch im Gehause der Halterung 
gelagerten Hebel 31 enthalt. Nach Einsetzen der 
Zeilenkamera 4 in den Halter 15 wird der Exzenter- 

20 hebel 31 betatigt, wodurch eine Flache des Exzen- 
ters auf die in der Figur mit 32 bezeichnete Kante 
des Gehauses druckt und dieses in definierter, 
reproduzierbarer Position halt. Obgleich im vorlie- 
genden Ausfuhrungsbeispiel das Gehauses eintei- 

25 lig ausgebildet ist, kann das Gehause auch mehr- 
teilig ausgefuhrt sein, wobei der eine, den Detektor 
tragende Gehauseteil dann in der vorgenannten 
Weise zentriert wird. Damit kann der Detektor un- 
abhangig vom Kameragehause und dessen etwai- 

30 gen Montage- und Fertigungstoleranzen in bezug 
auf den Halter fixiert werden. 

Aus Figur 6, die einen Schnitt entlang der Linie 
VI-VI in Figur 5 zeigt, geht der prinzipielle Aufbau 
der Zeilenkamera hervor. Das Gehause ist licht- 

35 dicht ausgebildet; der Schlitz 18 ist stirnseitig von 
einer lichtdichten, aber rontgenstrahlendurchlassi- 
gen Kunststoffpiatte 33 bedeckt. Dahinter befindet 
sich im Innern ein mit einer vorgeschalteten Szintil- 
lationsschicht und gegebenenfalls mit einer zwi- 

40 schengeschalteten Faseroptik versehener CCD- 
Sensor 35. Der CCD-Sensor 35 kann ein- oder 
mehrteilig und vorteilhafterweise als Sensormatrix 
aus amorphem Silizium ausgebildet sein. Ein me- » 
tallischer Halter 37 verbindet den Trager 36 und 

45 das CCD-Element 35 mit einer Piatine 38. Flexible 
Kontaktstreifen 39, z.B. aus mit Goldfasern verse- 
henem Silicon, bewirken den elektrischen Kontakt 
zwischen Sensor 35 und Piatine 38. Die Piatine 38 
enthalt samtliche, zur Ansteuerung des CCD-Sen- 

so sors unmittelbar erforderlichen Bauelemente. Ge- 
gebenenfalls sind im Gehause noch weitere Plati- 
nen 38a, 38b angeordnet. Die von der (den) 
Platine(n) 38 (38a. 38b) abgehenden Leitungen fUh- 
ren zu den bereits erwahnten Steckstiften 22 (Fig. 

55 5). Mit 34 sind stoGabsorbierende Elemente be- 
zeichnet, die den Detektor 35 und die Steuerplati- 
nen 38, 38a, 38b im Gehause , schwimmend , !a- 
gern. Damit lassen sich die hochempfindlichen und 
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teueren Teile bei einem unbeabsichtigten Herabfal- 
len der Kamera vor Bruch bzw. Losen der Kontakt- 
verbindungen weitgehend schutzen. 

Wie eingangs bereits erwahnt, ist fur PAN- 
Aufnahmen (Fig. 1) und Ceph-Aufnahmen (Fig. 2) 5 
das gleiche Grundgerat und ein und dieselbe Ka- 
mera verwendbar. Urn die fur eine Ceph-Aufnahme 
notige Bildgrofte zu erreichen, hat die Zeilenkame- 
ra vorteilhafterweise einen entsprechend langeren 
Sensor. Die Zeilenkamera kann so je nach Bedarf 10 
entweder am Ceph- Oder am PAN-Halter ange- 
bracht werden. Zur Haiterung der Zeilenkamera am 
Halter 15 sind verschiedene Moglichkeiten denk- 
bar. Anstelle der gezeigten Kugelrastung kann auch 
eine Bajonettverbindung vorgesehen sein. Desglei- 75 
chen kann anstelle eines Vierkantprofiles eine an- 
dere auflere Formgestaltung Kir das Gehause der 
Zeilenkamera vorgesehen sein. 

Zum Aufnahmeprinzip wird folgendes ange- 
merkt: 20 
Eine PAN-Schichtaufnahme wird in der Weise er- 
zielt, dafl die beim Uberstreichen des aufzuneh- 
menden Objekts (Kiefer) gewonnenen Signale in 
dem zweidimensional auflosenden Detektor aufad- 
diert werden, wobei das Aufaddieren der Signale - 25 
falls ein CCD-Sensor verwendet wird - bereits auf 
dem Sensor durchgefuhrt werden kann, indem die- 
ser im TDI-Modus betrieben wird. Durch diese be- 
sondere Setriebsart wird die Funktion eines beweg- 
ten Filmes nachgebildet, indem die durch Belich- 30 
tung erzeugten Ladungspakete im CCD-Element 
entsprechend weitergetaktet werden, wahrend stan- 
dig neue Ladungen hinzukommen. Die Taktimpulse 
fur den TD!-Betrieb werden aus den sonst fur den 
Filmkassettenantrieb erforderlichen Schrittmotorim- 35 
pulsen abgeleitet 

Alternativ ist auch ein Aufaddieren in einer spa- 
teren Signalverarbeitungsstufe moglich. 

Die Ceph-Aufnahme lauft ebenfalls in Slot- 
Technik ab. Der Kopf eines stehenden (oder sitzen- 40 
den) Patienten wird je nach Anordnung der Zeilen- 
kamera von oben nach unten (bei waagerechter 
Anordnung) oder von links nach rechts (bei senk- 
rechter Anordnung) vice versa mit einem Strahlfa- 
cher uberstrichen. Dieser Strahlfacher trifft, justiert 45 
durch die bereits genannte Vorblende 11, genau 
auf den waagerecht angeordneten Schiitz des 
CCD-Sensors. Mit Hilfe des Antriebs D1 verfahrt 
man nun das gesamte Gerat, also Rontgenstrah- 
lenquelle 3 mit Primar- und Sekundarblende sowie so 
Zeilenkamera 4 mit Sensor, gemeinsam von einer 
Ausgangsposition aus in der Vertikalen (sh. Pfeile 
in Fig. 2). Gleichzeitig wird die Kopfhalte- und 
Positioniereinrichtung 7 mit Hilfe des Antriebs D3 in 
Gegenrichtung gefahren, wobei die beiden Bewe- 55 
gungen so aufeinander abgestimmt sind, daS der 
Patientenkopf raumlich fixiert, d.h. ortsfest, bleibt. 
Die Steuerung der beiden Antriebsmotoren D1 und 



D3 erfolgt entsprechend dem Blockschaltbild nach 
Figur 7 uber einen Mikroprozessor 40. Den beiden 
Antrieben sind Drehzahlerkennungssensoren 41 , 
Drehrichtungsumschalter 42 sowie End- bzw. Kor- 
rekturschalter 44, 45 zugeordnet. Die uber Pulswei- 
tenmodulation erfoigte Steuerung enthalt weiterhin 
Sicherheitsschalter 46. Eine Auswerteelektronik des 
Mikro-Controllers 40 erkennt, an welcher Haiterung 
(PAN- oder Ceph-Gerat) die Kamera befestigt ist. 
Wird eine Ceph-Aufnahme angewahlt, fahrt der An- 
triebsmotor D3 in die Ausgangsposition, beispiels- 
weise in die untere Verstellposition (gestrichelte 
Position in Fig. 2). In dieser Position spricht der 
Endschalter 44 an. Mittels der Hohenverstellung 
der Tragsaule 1 kann nun die Kopfhaltepositonier- 
einrichtung auf die PatientengroGe eingesteilt wer- 
den. Wahrend der Ceph-Aufnahme verfahrt der An- 
triebsmotor D3 die Kopfpositioniereinrichtung 7 
nach oben, wahrend gleichzeitig der Antriebsmotor 
D1 fur die Tragsaule nach unten fahrt. Die beiden 
Antriebe werden dabei so geregelt, dafl die Diffe- 
renz der Verstellgeschwindigkeiten gleich Null ist. 
Dadurch ist sichergestellt, dafi der Abstand der 
Ohroliven und damit der Kopfpositionierung zum 
FuGboden konstant bleibt. Die Aufnahme ist been- 
det, wenn der Endschalter 44 oder ein Systemtakt- 
Zahier (TDI-Takt-Zahler) die obere Endlage er- 
kennt. 

Der TDI-Takt fur den CCD-Sensor wird z.B. 
vom Antriebsmotor D1, der fiir die Hohenverstel- 
lung der Tragsaule vorgesehen ist abgeleitet. Al- 
ternativ kann er auch aus den Signalen eines Posi- 
tionszahlers, der die Verstellung der Tragsaule di- 
rekt mifit, gewonnen werden. Der TDI-Modus dient 
hier nicht, wie bei einer PAN-Aufnahme, urn eine 
Verwischung und damit eine Schichtaufnahme zu 
erzeugen, sondern dazu, die voile Breite des Sen- 
sors zur Bildentstehung auszunutzen. Hier ent- 
spricht also der TDI-Betrieb einem Film, der relativ 
zum Schiitz bewegt wird und relativ zum Patienten 
feststeht. 

Patentansprtiche 

1. Zeiiendetektor-Kamera (4), die dazu vorgese- 
hen ist. an einem diametral zur Strahlenquelle 
(3) eines Rontgendiagnostikgerates (2) zur Er- 
stellung von Objektaufnahmen eines Patienten 
angeordneten Halter (15) adaptiert zu werden 
und die durch folgende Merkmale gekenn- 
zeichnet ist: 

- die Kamera enthalt ein langgestrecktes 
Gehause (16), welches an einer der 
Strahlenquelle (3) zugewandten Flache 
(17) einen in Langsrichtung sich erstrek- 
kenden Schiitz (18) fur den Eintritt der 
Rontgenstrahlung aufweist 
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- hinter dem Schlitz (18) ist ein rontgen- 
strahlenempfindlicher Detektor (35) ange- 
ordnet. der eine Vielzahl von Detektorele- 
menten aufweist, die so angeordnet sind, 

daB sie eine oder mehrere Zeilen bilden 5 

- die Kontakte der Detektorelemente sind 
mit Steuerleitungen verbunden, welche 
zu einem am einen Ende des Gehauses 
(16) angeordneteten AnschluBteii (20) ge- 
fuhrt sind 10 

- das AnschluBteii (20) enthalt elektrische 
und mechanische AnschluBmittel (21, 23; 
22, 24) fur den losbaren AnschluB an 
den entsprechend ausgebildeten Halter 

(15) des Rontgendiagnostikgerates (Fig. 75 
1.Fig.2). 

2. Zeiiendetektor-Kamera nach Anspruch 1, bei 
der das AnschluBteii (20) mit einer Verriege- 
lungsmechanik (21, 23) gegen unbeabsichtig- 20 
tes Losen vom Halter (1 5) versehen ist. 



des Gehauses ein CCD-Sensor (35) mit Szintil- 
latorschicht angeordnet ist und daB im Hohl- 
profilgehause (16) mindestens eine mit elektri- 
schen Bauteilen besetzte Steuerplatine (38) zur 
Ansteuerung des CCD-Sensors enthalten ist. 

8. Zeiiendetektor-Kamera, bei dem ein Vierkant- 
Hohlprofilrohr (16) mit vorzugsweise quadrati- 
schen Querschnitt verwendet ist. 

9. Zeiiendetektor-Kamera nach Anspruch 7, bei 
dem der CCD-Sensor (35) an einem Trager 

(36) befestigt ist, der mittels Halteklammern 

(37) mit der einen Steuerplatine (38) verspannt 
ist. 

10. Zeiiendetektor-Kamera nach einem der An- 
spruche 1 bis 9, enthaltend eine mit dem Hal- 
ter (15) zu verbindende Auffangsicherung ge- 
gen unbeabsichtigtes Herabfallen nach Losen 
der Anschluflmittel (21 bis 24). 



3. Zeiiendetektor-Kamera nach Anspruch 1, bei 
der das Kameragehause (16) und/oder der Hal- 
ter (15) ein Zentrierungsmittel (30, 31) beinhal- 
ten, mit der das Kameragehause (16) oder 
Teile davon in bezug auf den Halter (15) in 
einer definierten Position fixierbar sind. 

4. Zeiiendetektor-Kamera nach Anspruch 3, bei 
der das Zentrierungsmittel durch Gestaltung 
der auBeren Form des Kameragehauses (16) 
gegeben sind, derart. daB eine unverwechsel- 
bare Zuordnung des AnschluBteils (20) an den 
Halter (15) des Rontgendiagnostikgerates ge- 
geben ist. 



11. Zeiiendetektor-Kamera nach einem der An- 
spruche 1 bis 10, bei der der Detektor (35) 

25 und/oder die Steuerplatine (38) mittels eines 

stoBabsorbierenden Dampfungselements (34) 
im Gehause (16) gehaltert ist (sind). 

12. Zeiiendetektor-Kamera nach einem der bisheri- 
30 gen Anspruche, in Verbindung mit einem PAN- 

und/oder Ceph-Gerat (Fig. 1/2). 



35 



5. Zeiiendetektor-Kamera nach einem der An- 
spruche 1 bis 4, bei der die auflere Form des 
Kameragehauses (16) durch ein Mehrkantpro- 40 
filrohr gegeben ist, an dessen einem stirnseiti- 

gen Ende sich das AnschluBteii (20) befindet. 

6. Zeiiendetektor-Kamera nach einem der An- 
spruche 1 bis 5, bei der die das AnschluBteii 45 
(20) enthaltende stirnseitige Flache (19) mit 
einer am Halter (15) angeordneten Hilfseinrich- 
tung (26) zusammenwirkt, die so gestaltet ist, 

daB bei deren Betatigung die Anschluflmittel 
axial voneinander gelost werden. 50 

7. Zeiiendetektor-Kamera nach einem der An- 
sprUche 1 bis 6, die ein Hohlprofilgehause (16) 
von definierter, etwa der Schadelbreite eines 
Patienten entsprechenden Lange aufweist, wel- 55 
ches an der einen, der Strahlenquelle zuge- 
wandten Langsseite (17) einen langs verlaufen- 

den Schlitz (18) aufweist, hinter dem im Innern 
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1. Line-detector camera (4), which is provided for the purpose of being adapted 
to a holder (15) arranged diametrically opposite the radiation source (3) of an x- 
ray diagnostic device (2) for preparing object images of a patient, and which is 
characterized by the following features: 

-the camera contains a longitudinally extended housing (16), which has a slit 
(18) for entry of x-ray radiation extended in the longitudinal direction on a surface 
(17) turned toward radiation source (3) 

-an x-ray-sensitive detector (35) is arranged behind slit (18), and this detector 
has a multiple number of detector elements, which are arranged in such a way 
that they form one or more lines 

-the contacts of the detector elements are joined with control lines, which are 
guided to a connection part (20) arranged at one end of housing (16); 

-connection part (20) contains the electrical and mechanical connection means 
(21, 23; 22, 24) for detachable connection to the appropriately formed holder 
(15) of the x-ray diagnostic device (Fig. 1, Fig. 2). 
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